AI ROBOT

Projekt-Idee: Nao-Roboter soll einer Person folgen




Umsetzung

take picture
d send it to f with requests to
compu server

Python 3.6.8
Flask Server
YOLO Object Detection

Python 2.7.9
Naogi Framework

return bounding
Team-Mitglieder

Rebecca Mombrei - rm048@hdm-stuttgart.de

Annabelle Frey - af091@hdm-stuttgart.de
Fabian Lintner - flo44@hdm-stuttgart.de




